
บทคัดย่อ 
 

 การทําโครงงานนี้มีวัตถุประสงค์ (1) เพื่อจัดทํานั่งร้านควบคุมด้วยระบบไฟฟ้า (2) เพื่อ
ศึกษาสมรรถนะด้านการทํางานและด้านการใช้งานของนั่งร้านควบคุมด้วยระบบไฟฟ้า (3) เพื่อศึกษา
ความเหมาะสมด้านการใช้งานของนั่งร้านควบคุมด้วยระบบไฟฟ้า 

ผู้จัดทําได้ดําเนินการตามลําดับดังนี้ (1) การศึกษาข้อมูลเพื่อออกแบบ  (2) การออกแบบ
เครื่องต้นแบบนั่งร้าน (3) การสร้างเครื่องต้นแบบนั่งร้าน (4) การทดสอบสมรรถนะและปรับปรุง  (5) 
การทดลองภาคสนาม  (6) การประเมินความเหมาะสมด้านการใช้งาน  (7) การเก็บรวบรวมและการ
วิเคราะห์ข้อมูล   (8) การสรปุและนําเสนอผลการวิเคราะห์ข้อมูล 

ผลการดําเนินงานพบว่า  
1. นั่งร้านควบคุมด้วยระบบไฟฟ้า สามารถนําไปใช้งานได้จริงในการปฏิบัติงานการติดต้ังและ

ซ่อมบํารุงอุปกรณ์ไฟฟ้าในที่สงู 
2. นั่งร้านควบคุมด้วยระบบไฟฟ้ามีสมรรถนะการทํางานดังนี้ 
   2.1 สามารถควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้าที่ขับเคลื่อนเดินหน้า-ถอยหลัง เลี้ยวซ้าย-ขวา และ

มอเตอร์ไฟฟ้าที่ขับเคลื่อนขึ้น-ลง ในลักษณะ ON-OFF ได้ โดยใช้สวิตช์แบบมือกดบังคับ 
   2.2 มอเตอร์ไฟฟ้าที่ขับเคลื่อนนั่งร้านขึ้น-ลงเพื่อปฏิบัติงานในการติดต้ังและซ่อมบํารุง

อุปกรณ์ไฟฟ้าในที่สูงระดับต่างๆ ได้ไม่เกิน 2 เมตรได้เป็นอย่างดี 
   2.3 สามารถทํางานได้อย่างต่อเนื่องในการชาร์ทแบตเตอรี่ให้เต็มแต่ละครั้งไม่ตํ่ากว่า 3 

ช่ัวโมง 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



บทที่ 1 
บทนํา 

 
1.1 ความเป็นมาและความสาํคัญของปัญหา    
 ในการปฏิบัติงานต่อเนื่องบนที่สูง เช่น การติดต้ังและซ่อมบํารุงรักษาอุปกรณ์ไฟฟ้าบนเพดาน  
การประดับไฟฟ้าบนอาคาร การเขียนป้าย  การติดต้ังมู่ลี่  ฯลฯ  จําเป็นต้องใช้บันไดช่วยในการ
ปฏิบัติงานเพื่อให้สามารถปฏิบัติงานได้ แต่ในการใช้บันไดนั้นอาจจะไม่มีความปลอดภัยเท่าที่ควร 
เพราะมีพ้ืนที่ที่ใช้ในการปฏิบัติงานน้อยและเมื่อทําการปฏิบัติงานเป็นเวลานานๆ จะทําให้มีอาการ
อ่อนล้าจากการขึ้น-ลงบันได  อาจส่งผลทําให้เกิดการพลัดตกจากบันได หรืออาจทําให้การปฏิบัติงาน
ติดต้ังและซ่อมบํารุงอุปกรณ์ไฟฟ้าล่าช้า   

จากเหตุผลดังกล่าว คณะผู้จัดทําจึงได้ออกแบบและจัดทํานั่งร้านควบคุมด้วยระบบไฟฟ้า ที่
สามารถปฏิบัติงานติดต้ังและซ่อมบํารุงอุปกรณ์ไฟฟ้าและงานอื่นๆ ในที่สูงได้อย่างสะดวกและ
ปลอดภัย 

 
1.2 วัตถุประสงคข์องการวจิัย 
        1.2.1  เพื่อออกแบบและสร้างนั่งร้านควบคุมด้วยระบบไฟฟ้า 
        1.2.2  เพื่อศึกษาสมรรถนะด้านการทํางานและด้านการใช้งานของนั่งร้านฯ 

1.2.3  เพื่อศึกษาความเหมาะสมด้านการใช้งานของนั่งร้านฯ 
 
1.3 ขอบเขตของการวิจัย  
     1.3.1  นั่งร้านควบคุมด้วยระบบไฟฟ้ารายละเอียดทางเทคนิคดังนี้ 
      1.3.1.1  ต้นกําลังใช้มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงขนาดแรงดันไฟฟ้า 24 โวลต์ กําลังไฟฟ้า 
350 วัตต์ ความเร็วรอบ 2,750 รอบ/นาที จํานวน 3 ตัว  
             1.3.1.2  มอเตอร์ไฟฟ้าตัวที่ 1 และตัวที่ 2 (M1,M2) ใช้เป็นต้นกําลังในการขับเคลื่อน
นั่งร้านให้เคลื่อนที่ไปข้างหน้า-ถอยหลังและไปทางซ้าย-ขวา  มอเตอร์ไฟฟ้าตัวที่ 3 (M3) ใช้เป็นต้น
กําลังในการขับเคลื่อนแท่นนั่งร้านให้เคลื่อนที่ขึ้น-ลงได้ 8 ระดับ ต้ังแต่ระดับความสูง 60 เซนติเมตร, 
80 เซนติเมตร, 100 เซนติเมตร, 120 เซนติเมตร, 140 เซนติเมตร, 160 เซนติเมตร, 180 เซนติเมตร
และ 200 เซนติเมตร และรับน้ําหนักผู้ปฏิบัติงานได้ไม่เกิน 80 กิโลกรัม 
            1.3.1.3  แหล่งจ่ายพลังงานไฟฟ้าใช้แบตเตอรี่แบบเซลล์แห้ง ขนาดแรงดันไฟฟ้า 12 โวลต์, 
กระแสไฟฟ้า 24 แอมป์-ช่ัวโมง จํานวน 4 ลูก 
             1.3.1.4  การส่งถ่ายกําลังระหว่างมอเตอร์ไฟฟ้าต้นกําลังกับเพลาขับและระหว่างเพลาขับ
ด้านบนกับด้านล่างใช้สเตอร์และโซ่ 



              1.3.1.5 มีสวิตช์ควบคุมบังคับด้วยมือในการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า M1-M3 และมีตัว
ต้านทานปรับค่าได้ในการปรับค่าความเร็วของมอเตอร์ไฟฟ้าต้นกําลัง       
              1.3.1.6 ใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์ PIC16F877A และบอร์ดขับมอเตอร์แบบ H-Bridge 
      1.3.2  ผู้จัดทําออกแบบและสร้างนั่งร้านฯ นําแบบไปให้ผู้เชี่ยวชาญตรวจสอบความเหมาะสม
เกี่ยวกับการใช้วัสดุ, รายละเอียดโครงสร้างและพัฒนาต้นแบบนั่งร้านฯ  นําไปทดลองใช้งาน
ภาคสนามเพื่อศึกษาสมรรถนะด้านการทํางาน, สมรรถนะด้านการใช้งานและความเหมาะสมด้านการ
ใช้งาน 
      1.3.2.1 ตัวแปรต้น  นั่งร้านควบคุมด้วยระบบไฟฟ้า 
      1.3.2.2 ตัวแปรตาม  ได้แก่ สมรรถนะด้านการทํางาน  สมรรถนะด้านการใช้งานและความ
เหมาะสมด้านการใช้งานนั่งร้านควบคุมด้วยระบบไฟฟ้า 
      1.3.2.3  ช่วงเวลาการวิจัย  เดือนพฤษภาคม – เดือนพฤศจิกายน พ.ศ.2554 
      1.3.2.4  สถานที่ที่ใช้ในการวิจัย  ได้แก่ แผนกวิชาช่างไฟฟ้ากําลัง  วิทยาลัยเทคนิคน่าน
และสถานที่ที่ติดต้ังและซ่อมบํารุงอุปกรณ์ไฟฟ้าในที่สูง   
 
1.4  ประโยชน์ที่คาดว่าจะได้รับ 
       1.4.1 ได้นั่งร้านควบคุมด้วยระบบไฟฟ้าที่สามารถนําไปใช้งานได้จริง ที่มีคุณลักษณะที่ซึ่ง
สามารถปฏิบัติงานในการติดต้ังและซ่อมบํารุงอุปกรณ์ไฟฟ้า หรืองานอื่นๆ ในที่สูงได้อย่างต่อเนื่อง ใน
การชาร์ทแบตเตอรี่ให้เต็มแต่ละครั้งในเวลา 3-4 ช่ัวโมง 
       1.4.2 ครูที่ปรึกษาและนักศึกษาผู้จัดทํา ได้รับประสบการณ์ตรงจากการทําโครงงานสิ่งประดิษฐ์
อย่างเป็นระบบ  ได้รับความรู้เกี่ยวกับการกําหนดประเด็นปัญหา  การสืบค้นข้อมูลทฤษฎี/หลัก
วิชาการที่เกี่ยวข้อง  วิธีการดําเนินงาน การทดสอบสมรรถนะและการปรับปรุง การทดลองภาคสนาม 
การเก็บรวบรวมและวิเคราะห์ข้อมูล  การสรุปและนําเสนอการวิเคราะห์ข้อมูล  และได้รับทักษะจาก
การลงมือประดิษฐ์จริง  สามารถนําความรู้ ทักษะและประสบการณ์ที่ได้รับจากการทําโครงงาน
สิ่งประดิษฐ์ไปทําการประดิษฐ์คิดค้นในการศึกษาหรือเพื่องานอาชีพเรื่องอื่นๆ ในอนาคตต่อไป 
 
 


