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การติดตั้งโปรแกรมเครื่องมือในการพัฒนาและประยุกตใชงานไมโครคอนโทรลเลอร
  โปรแกรมที่เปนเครื่องมือในการพัฒนาระบบไมโครคอนโทรลเลอรตระกูล PIC ที่จะใชในการเขียน
โปรแกรมควบคุมการทํ างานของหุนยนต ROBO-1EX   หรือบอรดทดลอง PIC877 – S ประกอบดวย

- โปรแกรม  mcstudio  เปนโปรแกรมสํ าหรับเปนแมงานของการทํ างานทั้งหมด  แตโดยหนาที่จะทํ า
หนาที่เปนกระดาษเขียนโปรแกรม ( Editor )

- โปรแกรม  PBP244.ZIP   ( PIC  Basic  Pro  ver 2.44 ) เปนโปรแกรมสํ าหรับทํ าหนาที่ แปลง
โปรแกรมที่เขียนดวยภาษา PIC BASIC  ไปเปน  Assembly  และ Machine  code

-       โปรแกรม mplab   ในที่นี้จะใช  mpasm.exe  เพียงอยางเดียว  จะทํ าหนาที่แปลงภาษา
Assembly  เปน Machine  code  โปรแกรมนี้เปนของบริษัทไมโครชิพ

- โปรแกรม  EPICWIN  เปนโปรแกรมที่ทํ าหนาที่ดาวนโหลดซอสโคด ที่เปน Machine  codeลง
ตัวชิพไมโครคอนโทรลเลอร

7.1 การติดตั้งโปรแกรม mcstudio  ปฏิบัติตามขั้นตอนตอไปนี้

ขั้นตอนนี้  มี Next  ใหคลิก Next   มี Yes  ใหคลิก  Yes  ไปจนถึงขั้นตอนสุดทาย  เมื่อเรียบรอยจะไดกรอบหนา
ตางโปรแกรมดังนี้

1. ดับเบิ้ลคลิก เพื่อเริ่มติด
ตั้งโปรแกรม



51

7.2   การติดตั้งโปรแกรม  mplab  ver.  5.62 ปฏิบัติตามขั้นตอนตอไปนี้

การติดตั้ง  ถามี Next  ใหคลิก Next  มี Yes  ใหคลิก  Yes  ไปจนถึงราย
ใหเลือกตามนี้

เมื่อผานขั้นตอนนี้ไปแลวใหดํ าเนินการติดตั้งตอไปจนจบกระบวนการติด
เปนอันวาเรียบรอย

7.3 การติดตั้งโปรแกรม  PBP244.ZIP ปฏิบัติตามขั้นตอนตอ
เนื่องจากการติดตั้งโปรแกรม  PBP244.ZIP  เปนโปรแกรมที่ถูก

ใชโปรแกรม  Winzip  ระบิดออกไปไวที่ไดรฟ  C  โดยกํ าหนด Folder เป

1.  ดับเบิ้ลคลิก

ดับเบิ้ลคลิกเพื่อ  unz
การโปรแกรมที่จะใหติดตั้ง

ตั้ง  โดยจะตอง Restart  เครื่องใหม

ไปนี้
บีบอัดมา  ดังนั้นในการติดตั้งเพียงแต
นที่เก็บไว  เปนอันวาเรียบรอย

2.  ดับเบิ้ลคลิกเพื่อเริ่ม
ติดตั้ง

ip
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7.4 การติดตั้งโปรแกรม  EP5BETA.ZIP ปฏิบัติตามขั้นตอนตอไปนี้
เนื่องจากการติดตั้งโปรแกรม  EP5BETA.ZIP  เปนโปรแกรมที่ถูกบีบอัดมา  ดังนั้นในการติดตั้งเพียงแต

ใชโปรแกรม  Winzip  ระบิดออกไปไวที่ไดรฟ  C  โดยกํ าหนด Folder เปนที่เก็บไว  เปนอันวาเรียบรอย

เมื่อติดตั้งโปรแกรมตามขอ 10.1  ถึง  10.4  เสร็จเรียบรอยแลว   กอนการใชงานครั้งแรกเราจํ าเปนตองกํ าหนด
คา Option  ตาง ๆ  ของโปรแกรม mcstudio  เพื่อใหโปรแกรมสามารถเรียกใช  โปรแกรม  PBP244
mpasm.exe   และ  EPICWIN  โดยปฏิบัติตามขั้นตอนดังนี้

เขาสูโปรแกรม mcstudio  แลวกํ าหนดคาในเมนู View    PICBasic Option  ดังตอไปนี้

ดับเบิ้ลคลิกเพื่อ  unzip
1.ที่ Compiler  ตองคลิกปุมคน
หาแบบ Find Manually  ใหพบ
Folder  pbp244  ตามนี้

2.ที่ Assembler  ตองคลิกปุมคนหา
แบบ Find Automatically  ใหพบ
Folder  mplab  และตองเลือกราย
การตาม check box นี้
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เมื่อปฏิบัติครบตามขั้นตอนทั้งหมดจะทํ าใหโปรแกรม  mcstudio  สามารถติดตอกับโปรแกรม ที่ทํ าหนาที่
Compiler    Assembler   และ  Downloader    ขั้นตอนตอไปคือ การกํ าหนดคา  Option  และ  Configuration

3.ที่ Programmer  หากไมมีชื่อตัวโปรแกรมเมอร
    ตามนี้  ตองคลิกปุม Edit  เพื่อไปเอาโปรแกรมเมอร
    ชื่อ EPICWIN  ใน  Folder ที่ได unzip  มาติดตั้งไว
    แลวตามขั้นตอนที่ 7.4

คลิก

ชื่อโปรแกรมตามนี้

คลิก

คลิก

เลือก Folder  ของโปรแกรมเมอร
ที่ unzip  ไวตามขั้นตอนที่ 10.4
เสร็จแลวคลิก Ok
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ทดลองพิมพโปรแกรม    Save โปรแกรม    คลิกปุม Compile  เมื่อ  Compile  ผานโปรแกรมจะ
เรียกโปรแกรมดาวนโหลดชื่อ EPICWin  ขึ้นมา  เราจะตองกํ าหนดคา  Config    และ  Option  กอนดังนี้

1. พิมพโปรแกรมตามนี้
แลว  Save

3. คลิกปุมCompile
    หากผานจะเรียกโปรแกรม EPICWin

EPICWIn
2. เลือกเบอร MCU
    ตามที่ใชงานจริง

ปุมโปรแกรม
4. กํ าหนด Option
ตามนี้

ปุมลบโปรแกรม
ในตัวชิพ
5. เลือกรายการตามนี้

6.  กํ าหนด Config  ตามนี้
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เมื่อไดกํ าหนดครบตามขั้นตอนนี้แลว  ก็พรอมที่จะใชงานจริง   กอนโปรแกรมลงตัวชิพตองแนใจวาจะตอง
ตอสายดาวนโหลดเขากับพอรทพริ้นเตอร    เสียบสายอะแด็ปเตอรเขากับบอรดทดลอง   กดปุมสวิตช
โปรแกรมที่บอรดทดลอง  หากเปนหุนยนต  ROBO-1EX  ไมมีปุมสวิตช      พรอมแลวคลิกปุมโปรแกรม

เมื่อโปรแกรมเสร็จเรียบรอยแลว  ถาเปนบอรดทดลองใหกดปุมสวิตชกลับมาเปนโหมด RUN   หรือหากไมไดใช
งานขา  RB6  และ  RB7  ก็ไมจํ าเปนตองกดปุมสวิตชเปล่ียนมาเปน  โหมด RUN

7. กํ าหนด  EPIC  Port
       ตามนี้

ตรวจสอบวาตองมีชื่อโปรแกมที่จะ
ดาวนโหลด

พรอมแลวคลิกปุมดาวโหลด


